2.2 Winkelfunktionen fiir Winkel liber 90°

o™ €) Coteadowa ow dex yAdise
= Fa (
¥a i
P(xly) ;

Y: T < °'7.
XA o :
y I Q i
X= Qo8 By o, = A%0 -
-\["-——'S‘ma,‘
{

@ (D\mbdrs?\ ec\\@_iwoa\ QA U\TS(‘)W% @ Qg\a«\%dw% ow OWex X'MS@.
\‘A Y A

54

» X

X, = A0+, oz O -,

Aus der geometrischen Anordnung erkennt man:
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